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	一、基础知识（15小题，每小题2分，共30分）
   （1）一个16位二进制数的补码为1111 1000 0010 0010 B，请给出其的原码和对应的十进制数。
（2）单片机由哪几部分构成？
 （3）在MCS-51单片机的内部数据存储器是如何分区的？

 （4）MCS-51单片机的位寻址空间由哪几部分构成。
（5）当寄存器PSW的内容为80H时，工作寄存器R2的单元地址是多少？为什么？
（6）已知一个MCS-51单片机应用系统的晶振为12M Hz，怎样才能使其中的单片机复位？在理论上，复位的最短时间是多少？

（7）在MCS-51单片机工作过程中，由于干扰，单片机系统“死机”，对其强制复位后，寄存器PC和ACC、P3口、存储单元70H单元、标志位2FH.1和TI有什么变化？
（8）在一个MCS-51单片机应用系统设计中，出现了程序存储器和外部I/O口地址重叠，是否会产生访问冲突？为什么？
（9）在MCS-51单片机指令系统中，RET和RETI有什么区别？

（10）在扩展外部程序存储器时，单片机的P0口和P2口起分别什么作用？
（11）实现串行通信时，通信的双方需要遵守哪些基本约定？
（12）在MCS-51单片机的程序存储器扩展时，引脚
[image: image1.wmf]EA

如何处理？
（13）在计算机控制系统中，CPU与输入输出接口之间传输数据的控制方式有哪几种？
（14）简述D/A转换器和A/D转换器的作用。
（15）MCS-51单片机的CPU响应中断的条件是什么？
二、程序设计（共2题，共30分）
（1）（15分）一个检测系统要求根据被检测量
[image: image2.wmf]x

的大小施加不同的控制策略，已知
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为一个字节的无符号数，控制策略如下：

当
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时，使用控制策略：
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当
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其中
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一个字节的无符号数，把控制量
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从单片机的P0口输出。编程实现上述要求。
（2）（15分）有2台小容量的电动机M1和M2的启停分别由接触器KM1和KM2控制，如图1所示。系统工作时，M1启动10秒后，M2启动，二者运行30秒后，M1自动停止，再100秒后M2自动停止。在工作过程中，2台电动机均有手动控制功能。图1中已配置了按钮开关S1、S2、ST0、ST1、ST2等，其作用可自行定义，在程序中注明。设计程序实现上述要求，其中1秒定时为子程序，要求用单片机的定时器/计数器查询方式实现。
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图1 控制系统原理图

三、综合应用（共3题，40分，需要有确定I/O口地址的过程）

（1）（20分）单片机应用系统采用Intel 8155扩展输入/输出口，2个LED数码管CLED1和CLED2分别接在8155的PA和PB上，如图2所示，CLED1和CLED2用于显示十位和个位。
1）分析电路，给出8155芯片上存储器、I/O口、定时器计数器的地址（2分）
2）编写程序单片机内部RAM的30H单元开始50个单元的内容转存到8155芯片上的RAM中去，在传送过程中，如果单元内容为“EOF”，则结束传送，并置标志位FLAG为1.（8分）
4）一个十进制数可逆计数器以CLED1和CLED2为显示器，每按一次S1键计数器自动加1，每按一次S0键计数器自动减1，若没键按下，显示数值保持不变，要求有按键消抖处理，延时子程序为DELXMS。（10分）
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图2  单片机应用系统
（2）（10分）图3为单片机数据采集系统原理图，编程实现每隔50ms对IN0~IN7巡回采样一次，并把结果存储在40H单元开始的区域，以LED1指示系统的工作状态，采样开始时，点亮LED1以示采样正在进行，8路模拟量采样结束时，则熄灭LED1以示采样结束。已知系统晶振为12MHz。要求采用定时中断方式实现。（通道地址分析 1分，程序设计 9分）
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图3  单片机数据采集系统原理图
（3）（10分）图4（a）为一个单片机应用系统，S为一外部控制开关，只要
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引脚为低电平，那么要求从运算放大器的V0端输出如图4（b）的波形，若
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引脚变为高电平，则V0端停止输出如图4（b）的波形（保持最后DAC0832最后输出的模拟量幅值）。采用中断方式实现。（通道地址分析 1分，程序设计 9分）
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（a）应用系统原理图 
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（b）输出波形
图4  单片机应用系统



  3  页(共   页)

	附：部分寄存器和专用寄存器定义
（1）8155命令寄存器
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（2）MCS-51定时/计数器方式寄存器TMOD
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（3）MCS-51定时/计数器控制寄存器TCON
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（7）共阴LED数码管整型编码

字符
字型编码
字符
字型编码
0
3F
8
7F
1
06
9
6F
2
5B
A
77
3
4F
B
7C
4
66
C
39
5
6D
D

5E
6
7D
E

79
7
07
F

71
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